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A MKN-Cargo é exclusivo para dispositivos de transportes de
materiais e, NAO deve ser usado para transporte de pessoas
oucargasvivas. Para isso, existem produtos especifico no

mercado e que seguem normas de seguranga mundial.
A MKN ndo se responsabiliza pelo uso indevido do produto.

PRINCIPAIS CARACTERISTICA:

* Paraaté 5 paradas (Parada O=inicio,mais até a Paradas 4)

« Para motor/talha monofasico até 1/2cvem 110/220V.

* Aceita interface Contatora INT-TRF da MKN para ligagdo de motor de até
1,5cv em monofasico, ou trifasico 220V/380V

* Pode ser usado em painel elétrico para comandar contatores de
maiores potencias (1, 2, 5, 10cv, etc).

* Botoeiras de chamadas e, sensores de paradas independentes

* Entrada para sensor de porta aberta, e de emergéncia

* Faz gravagdo automatica e independente de tempo de cada parada, sem
limite de tempo maximo

* Saida opcional para display numérico que informa o status do monta
carga: Subindo, descendo e em qual parada esta.

BORNES DE CONEXOES:

Para até 5 paradas
com fila de chamadas

REDE: Entrada da rede 110V/220V (automatico)

com: Fio comum do motor

DESCe SOBE: Demais fios do motor

CAP(x2): Capacitor do motor

EMERG: Botoeira de emergéncia. Pode ser ligado a um botdo do
tipo “Panico” com contatos NF (Normalmente Fechado)

PORTA: Sensor de porta aberta. OBRIGATORIO se for usar a central

com filade chamada. Requer sensor NF (Normalmente Fechado)
SENSORES:  PARADA 0, 1, 2, 3e4:sdo os sensores das paradas
BOTOEIRAS: BOT.0,1,2,3,e4:sd0botoeiras de chamadas das paradas
GND: Comum de todos os sensores e botoeiras
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A MKN-Cargo é exclusivo para dispositivos de transportes de
materiais e, NAO deve ser usado para transporte de pessoas
oucargasvivas. Para isso, existem produtos especifico no

mercado e que seguem normas de seguranga mundial.
A MKN n3o se responsabiliza pelo uso indevido do produto.

PRINCIPAIS CARACTERISTICA:

* Para até 5 paradas (Parada O=inicio,mais até a Paradas 4)

» Para motor/talha monofasico até 1/2cvem 110/220V.

* Aceita interface Contatora INT-TRF da MKN para ligagdo de motor de até
1,5cvem monofasico, ou trifasico 220V/380V

* Pode ser usado em painel elétrico para comandar contatores de
maiores potencias (1, 2, 5, 10cy, etc).

* Botoeiras de chamadas e, sensores de paradas independentes

* Entrada para sensor de porta aberta, e de emergéncia

* Faz gravagdo automatica e independente de tempo de cada parada, sem
limite de tempo maximo

* Saida opcional para display numérico que informa o status do monta
carga: Subindo, descendo e em qual parada esta.

BORNES DE CONEXOES:

Para até 5 paradas
com fila de chamadas

REDE: Entrada da rede 110V/220V (automdtico)

com: Fio comum do motor

DESCe SOBE: Demais fios do motor

CAP(x2): Capacitor do motor

EMERG: Botoeira de emergéncia. Pode ser ligado a um botdo do
tipo “Panico” com contatos NF (Normalmente Fechado)

PORTA: Sensor de porta aberta. OBRIGATORIO se for usar a central

com filade chamada. Requer sensor NF (Normalmente Fechado)
SENSORES:  PARADA 0, 1, 2, 3e4:sdo os sensores das paradas
BOTOEIRAS: BOT.0,1,2,3,e4:sdobotoeiras de chamadas das paradas
GND: Comum de todos os sensores e botoeiras
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AMKN-Cargo é exclusivo para dispositivos de transportes de
materiais e, NAO deve ser usado para transporte de pessoas
ou cargasvivas. Para isso, existem produtos especifico no
mercado e que seguem normas de seguranga mundial.
AMKN ndo se responsabiliza pelo uso indevido do produto.

1°) Fagaainstalagdo conforme diagrama no verso dessa pagina.

29) Ligue arede elétrica

3°) Deixe o sensor PARADA 0 acionado e comande a central através do
BOT.1, veja se o sentido de movimento esta correto (se movendo em
dire¢do da parada 1) caso ndo, inverta os fios dos bornes “DESC” e “SOBE”

IMPORTANTE: Garanta que os sensores estejam devidamente instalados
na central antes da programagao de percurso.

4°) Coloque o jumper PROGRAMAR PARADA na posigdo referente a
quantidade de paradas desejado. O monta cargas primeiro ird se mover
até encontrar a PARADA 0 (inicio) e, em seguida ird se mover, buscando as
outras paradas e programando os tempos até encontrar a parada indicada
pelo jumper PROGRAMAR PARADA (parada final). Pronto! Recoloque, o
jumper na opgdo OFF para o funcionamento normal da MKN-Cargo.

Os bornes “EMERG” e “PORTA” precisam ter sensores
normalmente fechado (N/F). Quando estes sensores forem

aberto, imediatamente o movimento do motor é cancelado.

USANDO A CENTRAL:

Basta pressionar a botoeira com o nimero da parada desejada para o
monta cargas se deslocar até o local.

A qualquer momento, se o sensor “EMERG.” for aberto, o motor ird
imediatamente parar o seu movimento e, qualquer outro comando sera
cancelado enquanto este sensor “EMERG.” ndo retornar ao seu estado
normal, que é fechado.

Para o usudrio chamar o Monta Cargas até o seu local, tera que dar o
comandona botoeira usando o nimero da parada onde ele se encontra.

Através do jumper “FILA”, pode ou ndo ser ativado a contagem de fila. Se
estiver em NAO, a central atenderd sempre ao ultimo chamado e
imediatamente. Na opgdo sim, passa a contar com fila, seguindo a ordem
de paradas conforme as ‘chamadas’, para essa opg&o é OBRIGATORIO o uso
de sensor de Porta Aberta com contato NF (Normalmente Fechado).
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A MKN-Cargo é exclusivo para dispositivos de transportes de
materiais e, NAO deve ser usado para transporte de pessoas
ou cargasvivas. Para isso, existem produtos especifico no
mercado e que seguem normas de seguranga mundial.
AMKN ndo se responsabiliza pelo uso indevido do produto.

1°) Fagaainstalagdo conforme diagrama no verso dessa pagina.

29) Liguearedeelétrica

3°) Deixe o sensor PARADA 0 acionado e comande a central através do
BOT.1, veja se o sentido de movimento esta correto (se movendo em
dire¢do da parada 1) caso ndo, inverta os fios dos bornes “DESC” e “SOBE”

IMPORTANTE: Garanta que os sensores estejam devidamente instalados
na central antes da programagéo de percurso.

4°) Coloque o jumper PROGRAMAR PARADA na posigdo referente a
quantidade de paradas desejado. O monta cargas primeiro ira se mover
até encontrar a PARADA 0 (inicio) e, em seguida ird se mover, buscando as
outras paradas e programando os tempos até encontrar a parada indicada
pelo jumper PROGRAMAR PARADA (parada final). Pronto! Recoloque, o
jumper na opgdo OFF para o funcionamento normal da MKN-Cargo.

Os bornes “EMERG” e “PORTA” precisam ter sensores
normalmente fechado (N/F). Quando estes sensores forem

aberto, imediatamente o movimento do motor é cancelado.

USANDO A CENTRAL:

Basta pressionar a botoeira com o nimero da parada desejada para o
monta cargas se deslocar até o local.

A qualquer momento, se o sensor “EMERG.” for aberto, o motor ird
imediatamente parar o seu movimento e, qualquer outro comando sera
cancelado enquanto este sensor “EMERG.” ndo retornar ao seu estado
normal, que é fechado.

Para o usudrio chamar o Monta Cargas até o seu local, tera que dar o
comandona botoeira usando o nimero da parada onde ele se encontra.

Através do jumper “FILA”, pode ou ndo ser ativado a contagem de fila. Se
estiver em NAO, a central atenderd sempre ao ultimo chamado e
imediatamente. Na opg&o sim, passa a contar com fila, seguindo a ordem
de paradas conforme as ‘chamadas’, para essa op¢&o é OBRIGATORIO o uso
de sensor de Porta Aberta com contato NF (Normalmente Fechado).
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A MKN-Cargo é exclusivo para dispositivos de transportes de
materiais e, NAO deve ser usado para transporte de pessoas
oucargasvivas. Para isso, existem produtos especifico no

mercado e que seguem normas de seguranga mundial.
AMKN ndo se responsabiliza pelo uso indevido do produto.

PRINCIPAIS CARACTERISTICA:

 Para até 5 paradas (Parada O=inicio,mais até a Paradas 4)

« Paramotor/talha monofasico até 1/2cvem 110/220V.

 Aceita interface Contatora INT-TRF da MKN para ligagdo de motor de até
1,5cv em monofasico, ou trifasico 220V/380V

* Pode ser usado em painel elétrico para comandar contatores de
maiores potencias (1, 2, 5, 10cy, etc).

* Botoeiras de chamadas e, sensores de paradasindependentes

¢ Entrada parasensor de porta aberta, e de emergéncia

 Faz gravagdo automatica e independente de tempo de cada parada, sem
limite de tempo maximo

 Saida opcional para display numérico que informa o status do monta
carga: Subindo, descendo e em qual parada esta.

BORNES DE CONEXOES:

Para até 5 paradas
com fila de chamadas

REDE: Entrada darede 110V/220V (automdtico)

com: Fio comum do motor

DESCe SOBE: Demais fios do motor

CAP (x2): Capacitor do motor

EMERG: Botoeira de emergéncia. Pode ser ligado a um botdo do
tipo “Panico” com contatos NF (Normalmente Fechado)

PORTA: Sensor de porta aberta. OBRIGATORIO se for usar a central

com filade chamada. Requer sensor NF (Normalmente Fechado)
SENSORES:  PARADA 0, 1,2, 3e 4:s3o os sensores das paradas
BOTOEIRAS: BOT.0, 1,2, 3, e4:sdobotoeiras de chamadas das paradas
GND: Comum de todos os sensores e botoeiras
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A MKN-Cargo é exclusivo para dispositivos de transportes de
materiais e, NAO deve ser usado para transporte de pessoas
oucargasvivas. Para isso, existem produtos especifico no

mercado e que seguem normas de seguranga mundial.
AMKN ndo se responsabiliza pelo uso indevido do produto.

PRINCIPAIS CARACTERISTICA:

 Para até 5 paradas (Parada O=inicio,mais até a Paradas 4)

« Para motor/talha monofasico até 1/2cvem 110/220V.

 Aceita interface Contatora INT-TRF da MKN para ligagdo de motor de até
1,5cv em monofasico, ou trifasico 220V/380V

* Pode ser usado em painel elétrico para comandar contatores de
maiores potencias (1, 2,5, 10cy, etc).

* Botoeiras de chamadas e, sensores de paradas independentes

* Entrada para sensor de porta aberta, e de emergéncia

 Faz gravagdo automatica e independente de tempo de cada parada, sem
limite de tempo méaximo

 Saida opcional para display numérico que informa o status do monta
carga: Subindo, descendo e em qual parada esta.

BORNES DE CONEXOES:

Para até 5 paradas
com fila de chamadas

REDE: Entrada darede 110V/220V (automético)

com: Fio comum do motor

DESCe SOBE: Demais fios do motor

CAP(x2): Capacitor do motor

EMERG: Botoeira de emergéncia. Pode ser ligado a um botdo do
tipo “Panico” com contatos NF (Normalmente Fechado)

PORTA: Sensor de porta aberta. OBRIGATORIO se for usar a central

com filade chamada. Requer sensor NF (Normalmente Fechado)
SENSORES:  PARADA 0, 1, 2,3 e 4:sdo os sensores das paradas
BOTOEIRAS: BOT.0,1,2,3,e4:s30botoeiras de chamadas das paradas
GND: Comum de todos os sensores e botoeiras
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AMKN-Cargo é exclusivo para dispositivos de transportes de
materiais e, NAO deve ser usado para transporte de pessoas
oucargasvivas. Para isso, existem produtos especifico no
mercado e que seguem normas de seguranga mundial.
AMKN n3o se responsabiliza pelo uso indevido do produto.

1°) Fagaainstalagdo conforme diagrama no verso dessa pagina.

29) Liguearedeelétrica

3°) Deixe o sensor PARADA 0 acionado e comande a central através do
BOT.1, veja se o sentido de movimento estd correto (se movendo em
diregdo da parada 1) caso ndo, inverta os fios dos bornes “DESC” e “SOBE”

IMPORTANTE: Garanta que os sensores estejam devidamente instalados
na central antes da programagao de percurso.

4°) Coloque o jumper PROGRAMAR PARADA na posigdo referente a
quantidade de paradas desejado. O monta cargas primeiro ira se mover
até encontrar a PARADA 0 (inicio) e, em seguida ira se mover, buscando as
outras paradas e programando os tempos até encontrar a parada indicada
pelo jumper PROGRAMAR PARADA (parada final). Pronto! Recoloque, o
jumper na opgdo OFF para o funcionamento normal da MKN-Cargo.

Os bornes “EMERG” e “PORTA” precisam ter sensores
normalmente fechado (N/F). Quando estes sensores forem

aberto, imediatamente o movimento do motor é cancelado.

USANDO A CENTRAL:

Basta pressionar a botoeira com o nimero da parada desejada para o
monta cargas se deslocar até o local.

A qualquer momento, se o sensor “EMERG.” for aberto, o motor ird
imediatamente parar o seu movimento e, qualquer outro comando sera
cancelado enquanto este sensor “EMERG.” ndo retornar ao seu estado
normal, que é fechado.

Para o usudrio chamar o Monta Cargas até o seu local, tera que dar o
comandona botoeira usando o nimero da parada onde ele se encontra.

Através do jumper “FILA”, pode ou ndo ser ativado a contagem de fila. Se
estiver em NAO, a central atenderd sempre ao ultimo chamado e
imediatamente. Na opg&o sim, passa a contar com fila, seguindo a ordem
de paradas conforme as ‘chamadas’, para essa op¢io é OBRIGATORIO o uso
de sensor de Porta Aberta com contato NF (Normalmente Fechado).
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AMKN-Cargo é exclusivo para dispositivos de transportes de
materiais e, NAO deve ser usado para transporte de pessoas
oucargasvivas. Para isso, existem produtos especifico no
mercado e que seguem normas de seguranga mundial.
AMKN n3o se responsabiliza pelo uso indevido do produto.

1°) Fagaainstalagdo conforme diagrama no verso dessa pagina.

29) Liguearedeelétrica

3°) Deixe o sensor PARADA 0 acionado e comande a central através do
BOT.1, veja se o sentido de movimento estd correto (se movendo em
diregdo da parada 1) caso ndo, inverta os fios dos bornes “DESC” e “SOBE”

IMPORTANTE: Garanta que os sensores estejam devidamente instalados
na central antes da programagao de percurso.

4°) Cologque o jumper PROGRAMAR PARADA na posicdo referente a
quantidade de paradas desejado. O monta cargas primeiro ird se mover
até encontrar a PARADA 0 (inicio) e, em seguida ird se mover, buscando as
outras paradas e programando os tempos até encontrar a parada indicada
pelo jumper PROGRAMAR PARADA (parada final). Pronto! Recoloque, o
jumper na opgdo OFF para o funcionamento normal da MKN-Cargo.

Os bornes “EMERG” e “PORTA” precisam ter sensores
normalmente fechado (N/F). Quando estes sensores forem

aberto, imediatamente o movimento do motor é cancelado.

USANDO A CENTRAL:

Basta pressionar a botoeira com o nimero da parada desejada para o
monta cargas se deslocar até o local.

A qualquer momento, se o sensor “EMERG.” for aberto, o motor ird
imediatamente parar o seu movimento e, qualquer outro comando sera
cancelado enquanto este sensor “EMERG.” ndo retornar ao seu estado
normal, que é fechado.

Para o usudrio chamar o Monta Cargas até o seu local, tera que dar o
comandona botoeira usando o nimero da parada onde ele se encontra.

Através do jumper “FILA”, pode ou ndo ser ativado a contagem de fila. Se
estiver em NAO, a central atenderd sempre ao Ultimo chamado e
imediatamente. Na opgdo sim, passa a contar com fila, seguindo a ordem
de paradas conforme as ‘chamadas’, para essa opgéo é OBRIGATORIO o uso
de sensor de Porta Aberta com contato NF (Normalmente Fechado).
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SENSOR DA PARADA 3

SENSOR DA PARADA 4

o
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|
l

_
L

L

110/220V
1
MOTOR/TALHA até 1/2cv ou |_ Reoe| €D I: :I
interface Contatora INT-TRF.
MKN para motores até 1,5¢cv REDE @
ou painel com Contatores oM @
] L Desc @
Capacitor do motor =
— ] (@ o [
B >3
Botdo de emergéncia l il @ §§ 'é'OE <
*este botdo precisa ser do tipo CAP @ 23 sw°
NF (normalmente fechado) EMERG @ mo SENE
T Oc | 3|3|T 3
PORTADOS ANDARES ____ o= 5] »8 HEHER 5%
Sensor do tipo NF, obrigatdrio gg HEHEHE
quando a central estd com a PARADA @ of olol01010]% 3
opgdio de fila 70 | |2 ololololo] *)
ativado. Se ndo FPARADA @
for usar, manter R SARADA [ololo] <
fechado com GND. E @
sasonos mono | [ 1751 |65 | | SOSOBOO0S
>
S PARADA|
. 4 @ FIEIEIEIE ]
olx|e |22
| ooo|o|o|z—\z%z
”’w SENSOR DA PARADA 1 owol € 2 | 218188 2|5 lg2
2 [
\ BOTOES DE |
CHAMADA DAS
SENSOR DA PARADA 2 PARADAS:
B

e

a

A0 PARADA 1

PARADA 3

PARADA 4

O SENSOR DE EMERGENCIA
PRECISA SER DO TIPO N/F
(NORMALMENTE FECHADO)

GND

OS SENSORES DE PARADAS
PRECISAM SER DO TIPO N/A
(NORMALMENTE ABERTO)

AS BOTOEIRAS DE CHAMADA/ENVIO
DE PARADAS PRECISAM SER

GND

N/A (NORMALMENTE ABERTO)
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